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6.4.3 Exemple : intersection dune. droile. et dune. plaque Trianulaire opaque.
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6.2 Mmﬂé‘e a unplan

}_éﬁni"ien:
Une drotte. d est (dgx) silexide. une drotke. a e« telle que.
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daCa,a//d
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¢ étant données
2 droites paralle-
T~ les a et b, tout
plan o contenant
I'une des 2 droi-
tes contient 1'au-
~ tre ou lui est pa-
rall¢le.
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6.3 Droites et plans perpendiculnires
A) Topels (de aéomé*ﬁe dans lespace)

. deux droites sond ssi leurs directions so«\'or“-ef\des

.deux droiles sont ssi eles sont or\ha:aenn\es sécantes.
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Une droite. n est ( )

ssi n esk perpendiculaine. 3 deuxdrottes de .

Corolaire. A

Siune droten Gi‘- n

,d\e est perpendiculaire. atouwte
drotte de & qui passe par {T]}=nnw.




Cordlaire 3
Une drote. n n
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— Exemple 6.3.4

6.4 Plans pesrpendiculaires
Définition

_Soi-\-u. unplan donne. .
Unplan g est stil /
B

contient une perpendiculaire dec. /
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4) Soient ot donné & Pun point de l'espace .
T exishe une infinité. de plans passant par P o . Ce.sent
tous les plans contenant kanormale S o passant par P
2) Scient o donné et d une droite de fespace (dy ).
T existe un unique. plan p contenant d =t . C'est le plan
d&ni pard et une normale & « coupnl-d,

—_— E'xc.m?le 6.4.4
Théorgme des drois pecpendiculaires

Sciert ot un plan, d une drotte.de & et Pun point de fespace. (Pgw).
- Sciert nlanormale 3 & mr'_? et {U}: nAx.

+ Soierk m la perpendiculaire 3d issue de P et {H]=mnd.
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“Dérmonstration
Msot p le plan défini par P, N e M.
Le plan b est perpendiculaire & d, car il ca\\ia\\deuxdroi‘\:sor\kc?na\es
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Done, en padiculier,d est o la droite. (MN).
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