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Formulaire

Coordonnées cylindriques
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êz
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r = ρ êρ + z êz

v = ρ̇ êρ + ρφ̇ êφ + ż êz

a =
(
ρ̈− ρφ̇2

)
êρ +

(
ρφ̈+ 2ρ̇φ̇

)
êφ + z̈ êz

Coordonnées sphériques
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r = r êr

v = ṙ êr + rθ̇ êθ + rφ̇ sin θ êφ

a =
(
r̈ − rθ̇2 − rφ̇2 sin2 θ

)
êr

+
(
rθ̈ + 2ṙθ̇ − rφ̇2 sin θ cos θ

)
êθ

+
(
rφ̈ sin θ + 2ṙφ̇ sin θ + 2rθ̇φ̇ cos θ

)
êφ

Coordonnées polaires

r = r êr

v = ṙ êr + rθ̇ êθ

a =
(
r̈ − rθ̇2

)
êr +

(
rθ̈ + 2ṙθ̇

)
êθ

Formule de Poisson

Soit un repère {A, ê1, ê2, ê3}, lié à un point A, en rotation de vitesse angulaire instantanée ω par
rapport à un référentiel d’inertie,

˙̂ei = ω × êi , où i = 1, 2, 3


