
CORRIGE D’ELECTROMECANIQUE 

Moteur électromagnétique 

Hypothèses : 

• Les flux de fuites de l’aimant sont négligeables.

• Les effets de franges sont négligeables.

• On ne tient pas compte des chutes de potentiel magnétique dans le fer. Donc
la perméabilité du fer est infinie, ce qui est justifiable par la présence de
l’aimant.

L’expression de la force statique agissant sur l'aimant est : 
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L'indice a se rapporte à l'aimant et l'indice b à la bobine. 

En négligeant l’ouverture 0b  due aux encoches, la perméance de l’aimant aΛ  est 
constante, sa dérivée par rapport au déplacement x est donc nulle :  
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flux commun à a et b

x : déplacement de l'aimant par rapport à l'axe des encoches 
L’expression de la perméance mutuelle abΛ du circuit traversée par le flux commun à 
l’aimant a et à la bobine b vaux : 
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La perméance de la bobine bΛ  est : 
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On doit encore calculer les potentiels magnétiques de la bobine et de l’aimant 
permanent : 
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On peut calculer la force statique dans la bobine : 
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Donc on peut négliger les deux termes liés aux perméances propres. 
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