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iVoice-coiI system
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iMoving Magnet system
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iybrid system or stepper
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i Actionneur réluctant




i Reluctant system




Actionneur électrodynamique
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Actionneur électromagnetique




Actionneur réluctant polarise
(hybride)
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i Actionneur réluctant




Actionneurs reluctants - structure
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Actionneurs réluctants
caractéristiques de force

Force
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Actionneur réluctant polarise
(hybride)
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Circuit magnétique
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