Cours Signaux et Systémes — Enseignants: Michael Unser et Pierre Vandergheynst

Série 15

Réponses a I’exercice 15.1 : POLES ET ZEROS

1—jz= 1) (145271
1) ) = A

2) hln] = —4d[n] + F[(3)"uln] + (=3)"uln]].
3) Le systeme est stable, RII et réalisable.

Réponses a ’exercice 15.2 : SOLUTION PROPRE, REPONSE IMPULSIONNELLE

1) (a) (IO:S,T‘l:iet’Fg:—%.

)
)
)
2) (a) aozl,n:%,bozl,etblzl.
(b)
) n] +(%)"‘1u[n— 1].
)

Réponses a I’exercice 15.3 : FONCTIONS DE TRANSFERT RATIONNELLES
1) (a) 8Y(2) +2271Y(2) — 272Y(2) = X(2).

(b) H(z) = W%—ﬂ'

hin] = 55(D)"uln] + 5(—3)"uln].

(2) — 271V (2) = X(2) + 271X (2).

() hln] = (3)"uln] + (5)" tuln — 1].

3) Les réponses impulsionnelles causales sont les mémes que dans l’exercice 15.2.

Réponses a I’exercice 15.4 : MOMENTS
1) X(z) =>,czzn]z",

mo = X(1).

2) £ X(2) =Tl y —na[n]z"
m1 = —X'(1).

3) m; =—9.

4) my = 3.

5) ma = X"(1) + X'(1).

Réponses a ’exercice 15.5 : SOLUTION PROPRE, REPONSE IMPULSIONNELLE
1) (a) p[n] = asi[n] + Bsa2n] + z[n].
(b) so[n] = ypln], si[n] = (1 — a)si1[n].
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(¢) si[n] = osoln — 1], so[n] = os1[n — 1]
(d) p[n] —yo(apin — 1]+ B(1 — a)op[n — 2]) = z[n].
2) (a) On pose by = yoa et by = yo?B(1— ). (I—bS —b2S?){p} = 2. Le polyndome caratéristique

a deux racines réelles r1 et ro.

= (I—r8) "1 (I —rS) Mz}




