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Série 22

Réponses a I’exercice 22.1 : PROCESSUS STATIONNAIRES
1) (a) Sy(w) =[H(w)*Sx(w).

(b) |H(w) \—\/7/0 ®p(w) =0 ou .

(c) px(t)=0%(t), py(t) =0 h(t) * h(t).
2) (a) h(t) = m,(1+t2)

(b) pr(t) = =

Réponses a ’exercice 22.2 : DECONVOLUTION
1) (a) Hiy(w) = Y222

Jw—s
Le filter H;,, est instable.
yi(t) = (t) + nu(t).

o)t
Sx(w) = i, Sn (w) = o2
L’explication est donnée dans la correction.

)
)
)
)
b) Hepy(w) = (mjw—s*)(jw+2)>
)
)
)

[jw—s[?+(1+w?)[jw+2[*0? "
Hopt(w) = Hinv(w).
Hopt (w) = 0

L’explication est donnée dans la correction.

Réponses & ’exercice 22.3 : DETECTEUR PAR CORRELATION
1) f(z) =0.8)(z) + 0.25(x — 4). Cette fonction est représentée sur la Figure 1.

FIGURE 1 — Densité de probabilité f(z) de X.

2) pyix(yle = 4) = gy — 4) = Sui(25?).

3) py|x(ylz = 0) = tri(¥).
4) Les fonctions px (r = 0)py|x (y|z = 0) et px (r = 4)py|x (y|r = 4) sont représentées sur la Figure 2.

5) © =0 pour y < 2.6 et z =4 pour y > 2.6.



Cours Signaux et Systémes — Enseignants: Michael Unser et Pierre Vandergheynst

FIGURE 2 — Représentation graphique des fonctions px(z = 0)py|x(ylz = 0) (traitillé) et px(z =

4)py|x (ylz = 4) (trait plein).

6) Por = 3.
7) v =0poury<2etxz=4poury>2.

8) P = 1.



