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Série 21

Réponses a ’exercice 21.1 : FORMULE DE FILTRAGE
1) E{Y[]} = jix x (Dpez hlk)

2) E{Y[n]Y[m]'} = (h[—] * h * px)[m — n]

3) La justification est donnée dans la correction.

4) La démonstration est donnée dans la correction.
5) Sy(el) = o |H(e)|*.

Réponses a ’exercice 21.2 : DENSITES DE PROBABILITE
1) P(w) = e «"/2.

2) LpP(w)=—we /2
3) %Pl () = —e*/2 4 W2 /2,

4) px,1 =0, px, 2 =1
5) Py(w) =e 2",
6) LP(w)=-dwe >’
7) d%;Pg(w) = —4e 2 L 16we 2,
8) Hx,1 = 0, HXxo2 = 4.
_ 5,2 ;1'2
9) Pia(w) =e 2, prio(e) = mrze 10 .
10) Une somme de variables gaussiennes indépendantes est une variable gaussienne de variance la
somme des variances.

Réponses a I’exercice 21.3 : SOMME DE VARIABLES ALEATOIRES INDEPENDANTES

1) f(w) = jrect (%) -
2) F(w) = sine (2).
3) MO:l’/Jd:OvMQ:%aO—:%.
N
4) Fn(w) = [Sinc (%“J)}
5) Les fonctions f1(y), f2(y) et f3(y) sont representées sur la Figure 1.

FIGURE 1 — Densité de probabilité fx(y) de yy pour N = 1 (gauche), N = 2 (centre) et N = 3
(droite).
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6) mN:O,UN:\/Na:%\/N.

y2

7) limy_ 00 VN fN(VNY) = \/ZI—Me*W.




