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Algorithme d’élimination de Gauss

entrées : a;;, 1 <i,j < Netbh;, 1<j<N
représentant la matrice A et le second membre b
du systéme linéaire originel
sorties : a;;, 1 <i<j<Netbh;,1<j<N
représentant la partie surdiagonale
du systéme triangulaire supérieur

et le nouveau second membre b

Algorithme Commentaires

rei=1aN-1 C . .
Faire ¢ Elimination de I'inconnue x;

p:=1/ay
Faire j=t+1a N

Inverse du i-iéme pivot

Division de la i-iéme ligne par le i-iéme pivot

.. :: >< .. . .
| Gij -= P X Gij (termes surdiagonaux uniquement)

bf =pxbi Division de b; par le i-iéme pivot

Faire k=7+1a N

Elimination dans la k-iéme équation

Faire j =i+ 1a N Soustraction de ay; fois la

Afj *= Qkj — Qki X Qi nouvelle i-iéme ligne a la k-iéme ligne

by := by — agi X b; Soustraction de ay; fois b; a by,

p:=1/ann Inverse du N-iéme pivot

bN::prN

Division de by par le N-iéme pivot




