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CORRIGE DE LA SERIE IV 

EXERCICE IV.1 : FONCTIONS PÉRIODIQUES 
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EXERCICE IV.2 : MISE EN ÉQUATION, CIRCUIT EN RÉGIME SINUSOÏDAL 

A. Définition des tensions et courants : 

Le choix du sens des chutes de tension ainsi que les désignations des tensions et des courants 

n'est qu'une solution parmi d'autres (convention). 
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D. Il y a 11 équations, 12 inconnues. Il faut donc connaître un courant ou une tension en plus 

de la valeur des composants du circuit. 
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E. De u1 = 20 2  cos(t) on tire : 
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F. Diagramme complexe des courants 

et des tensions 

 

 Échelles : 

 U: 1 cm  5 V 

I : 1 cm  0,5 A 

 

 

EXERCICE IV.3 : CALCULS D’IMPÉDANCES 
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B. Courants et tensions (I désigne le courant total) 

Unités : V et A.  Échelles : 1 cm  1 V ; 1 cm  0,25 A 
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Échelles : 1 cm  2 V ; 1 cm  0,5 A 

 

 

 


