
Commande embarquée de 

moteurs

1 Prise en main du Microcontrôleur

Périphériques

Christian Koechli



Composants de l’électronique de 

commande

CPU: DSP ou

mcontrôleur 

Driver

Mesure Capteurs

Alim puissance

Signaux 

logiques

Signaux de 

commande

Signaux de mesure

Alim. de la 

« logique »



STM32F401RE





Exemple GPIO



Memory Map 1



Dans le fichier stm32f401xe.h



Registre



Configuration par CubeMX

HAL_GPIO_WritePin(LD2_GPIO_Port, LD2_Pin, GPIO_PIN_SET);



Librairie

void HAL_GPIO_WritePin(
GPIO_TypeDef* GPIOx, uint16_t GPIO_Pin, GPIO_PinState PinState)
{

/* Check the parameters */
assert_param(IS_GPIO_PIN(GPIO_Pin));
assert_param(IS_GPIO_PIN_ACTION(PinState));

if(PinState != GPIO_PIN_RESET)
{
GPIOx->BSRR = GPIO_Pin;

}
else
{
GPIOx->BSRR = (uint32_t)GPIO_Pin << 16U;

}
}





Périphériques importants

• GPIO

• Timers + PWM+Capture/Compare/QEP

• Convertisseur AD

• DMA

• Gestionnaire d’interruptions

• Watchdog timer

• Communication


