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Tâches du CPU

• Calculer les paramètres de commutation 

et de réglage

• Effectuer la commande des transistors 

(Pwm)

• Mesurer les grandeurs de réglage (AD, IO)

• Communiquer avec l’utilisateur (CAN, 

RS232, SPI,I2C,AD,IO)

• Surveiller que rien ne casse



mC: STM32F401RE

• ARM Cortex M4 (32bit) 

avec FPU + DSP

• 512KB flash /96KB RAM

• 84Mhz

• 64 pattes

• Basse consommation

• 4.5$ (1000 pièces)
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Interruptions

• 16 ARM Cortex M4

• 52 lignes d’interruption masquables (NVIC)

• 16 niveaux de priorité



Interruption / événement

• Une interruption coupe l’exécution du 

programme

• La plupart des routines d’interruption 

peuvent/doivent être reprogrammées

• Un événement n’interrompt pas le 

programme

• Il permet de déclencher l’action d’un autre 

périph. sans intervention du «CPU»



DMA

• Accès direct à la mémoire au lieu 

d’interrompre le CPU
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Conclusion

• Unité de calcul

• Périphériques

• Interruptions

• DMA


