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Actionneurs et systemes electromagnetiques
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Expression de la force EPFL
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Deéfinition =PFL

Systeme électromecanique:

- ensemble de circuits electriques lies mecaniguement ou
couples magnetiquement;

- geometriquement déformable;

- possede un nombre variable n de degrés de liberte
meécaniques.



Exemples de systeme electromecanique =PFL
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Source: conector.fr
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Equations des systemes electromecaniques cPFL
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Bilan d’énergie (moteur) =PFL

Systeme
electromécanique
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Obtention d’'une force EPFL
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Meéthodologie =PFL

e Bilan d'energie:
AWe; = dWipag + AW + dWipec

e Methode de la derivée de la coénergie
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Force electromagnetique =PFL
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Expressions dans un milieu lineaire EPFL
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Exemple: force de centrage =PFL
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