
Analyse avancée I Corrigé 26

26.1. On pose x = u2 avec x ∈ [π2/16, π2/9] et u ∈ [π/4, π/3]. On obtient dx = 2udu et∫ x=π2/9
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26.2. Choisissons a ∈ R quelconque. On décompose Arctg(t) = 1 ·Arctg(t) pour intégrer par parties:∫ x

a
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et donc une primitive est xArctg(x)− 1
2 log(1 + x2).

26.3. (i) Posons x = sinh(t) avec t ∈ [0, 1] et x ∈ [0, sinh(1)]. On obtient dx = cosh(t)dt et∫ x=sinh(1)
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(ii) Posons x = cosh(t) avec t ∈ [0, 1] et x ∈ [1, cosh(1)].

Observons que 0 ≤ sinh(t) =
√

cosh2(t)− 1 si t ∈ [0, 1] . On obtient dx = sinh(t)dt et∫ x=cosh(1)
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26.4. Sachant que la dérivée de tg x est 1
cos2 x

, on procède par intégration par parties:
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