=PrL

B BIENVENUE A ME

ME Cockpit de de matieres et de compétences

= Comment réussir a observer et estimer avec confiance?

Préanalyse (sans mesures)

Compensation

conditionnelle
Problemes

combinée

Compensation
paramétrique

Analyse de résultats

1 3 §

Modele
fonctionnel

Propagation

d’erreur

Programmation

o
n
©
O
(<))
©
(2}
(<)
-]
O
=
n
=
©
e
w

Modéle
stochastique

T __ nouvelle compétence

~__nouvelle connaissance
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EPFL  Survol des eléements avec les nouveaux symboles ’
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Formules usuelles
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Variance de ¢y,
Variance de ¢,

Covariance de ¢y, et £,

Coefficient de corrélation de ¢y, et £,

erreurs vraies
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définition
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erreurs résiduelles

n < oo
estimation
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EPFL | a méme variance?
Estimateur vs. estimateur non biaise
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S Function Estimateur / normalisation
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K Matlab Variance var (x) non-biaisé (default) / n-1
IS
) 5
Ecart-type std (x) non-biaisé (default) / n-1
Python Variance numpy . var (x) biaisé (défaut) / n
Ecart-type numpy . std (x) biaisé (défaut) / n
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V(X) = E{(X - B{X})*} = BE{X?} — (B{X})"



