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Q repéré par l’angle π
2 − α :

Q(cos
(

π
2 − α), sin(π

2 − α)
)

sont symétriques par rapport à la
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α : P(cos α, sin α) et le point
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première bissectrice d’équation

y = x .



x

y

y = x

O
P

Q

Sur le cercle trigonométrique,

le point P repéré par l’angle
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Q repéré par l’angle π
2 − α :

Q(cos
(

π
2 − α), sin(π

2 − α)
)

sont symétriques par rapport à la
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L’abscisse du point Q est donc égale à l’ordonnée du point P :

cos(π
2 − α) = sin α

Et l’ordonnée du point Q est égale à l’abscisse du point P :

sin(π
2 − α) = cos α
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