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Resolution par patites oscillations ? 4/1 sint = 4
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Bonus (nor faiten amphi) On part utiliser s'onogic pour
trouver l'equation differentielle
Emec = Epot + Erot = che = (M+migh + EIA w

?
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h = dag (1 _ cos9)
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Solide 1

On retrouve bien la mome equation differental
Le calcul de In et de dec rests lemere

On s'spagne le product vectorie, mais il faut bien
identifier l'energie potentielle de pesanter.
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bille dans un looping
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Retour série 10
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Retour série 10
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