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XI-1. Chute d'une barre et pendule physique

Barre homogene de masse m et de longueur / pivotant autour de 0, point fixe.
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XI-1. Chute d'une barre et pendule physique
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XI-1. Chute d'une barre et pendule physique
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XI-1. Chute d'une barre et pendule physique
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XI-1. Chute d'une barre et pendule physique

Analyse du vecteur accélération
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XI-1. Chute d'une barre et pendule physique
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XI-1. Chute d'une barre et pendule physique
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XI-1. Chute d'une barre et pendule physique

= bout de la barre
- centre de masse
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XI-2. Mouvement gyroscopique

XI-2. Mouvement gyroscopique
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XI-2. Mouvement gyroscopique
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XI-2. Mouvement gyroscopique
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