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Plan du cours

| -
I -
[ -
IV -
V-
VI -
VII -
VIII -
IX -
X -
XI -

Introduction, outils de base, cinématique
Référentiel accélérés

Lois de Newton

Balistique — effet d'une force constante et uniforme
Bilan des forces; application des lois de Newton
Travail, Energie, principes de conservation
Chocs, systémes de masse variable

Oscillateur harmonique

Moment cinétique ; Gravitation

Solide indéformable

Application du solide indéformable
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Xl. Dynamique du solide indéformable : applications
XI-1. Chute d'une barre.

XI-2. Mouvement gyroscopique
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L Xl. Dynamique du solide indéformable : applications
L-XI-1. Chute d'une barre.

XI-1. Chute d’une barre.
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[ XI. Dynamique du solide indéformable : applications
|—Xl-l. Chute d'une barre.
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[ XI. Dynamique du solide indéformable : applications

|—Xl-l. Chute d'une barre.
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[ XI. Dynamique du solide indéformable : applications

|—Xl-l. Chute d'une barre.
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[ XI. Dynamique du solide indéformable : applications

LXI-I, Chute d'une barre.

Analyse du vecteur accélération
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[ XI. Dynamique du solide indéformable : applications
LXI-I, Chute d'une barre.
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[ XI. Dynamique du solide indéformable : applications
|—Xl-l. Chute d'une barre.
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[ XI. Dynamique du solide indéformable : applications
|—Xl-l. Chute d'une barre.

= bout de la barre
- centre de masse

a

~

accélération verticale (m/s**2)
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[ XI. Dynamique du solide indéformable : applications
|—XI-2. Mouvement gyroscopique

XI-2. Mouvement gyroscopique
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L XI. Dynamique du solide indéformable : applications
LXI-2. Mouvement gyroscopique
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[ XI. Dynamique du solide indéformable : applications
I—XI-2. Mouvement gyroscopique
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[ XI. Dynamique du solide indéformable : applications

|—XI-2. Mouvement gyroscopique
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