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y j = dofi.
d I determine .

liaisons - deux liaisons :

A est lie (bilateralment) a- la droit
d'Equation Ya = 0

Best lie (bilat.) ai la droit d
'

eguah.mx/z--oPartonsdescoordmnceslibres-:( 4 en tout)
XA
, XB, YA , Ypg

4 word
.

,
il y 3 liaisons :

L2 = ( XA - XBTT (YA -Ypf )
( XA - XB ) 't (YA - 9,35- l

'
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On a bien een systeme

-

a 1 degree de liberti.

Calculate 8W : I seek force appliqued, la
granite, tout le rest (forces liaisons) estpm's
en charge par le principe de d

'

Alembert .



8W = mg→ .
80Gt

8W
= F . SF ici F-- ing

F
'

= JE

OT =

IB⇒ + (YA'LL)^y
SF= SEE

Le principe des travaux virtual, stipule gaia lkgicilisre
8W = 0 pour

foul displacement compatible avec

les liaisons
.
Catalan, dlasort 8W pour een

dog,keamcnt aebihocire 8x*
,
843
,

Sya, SYB
et on imposera le, liaison, ensuite .

SF
=
oof = (sxittzxts) I + (SYAISYBL)j

il faut exprimer gf dan, le rgiere ( o, I, 'y)
I

If = gcosxiytgsinax

Relation are les triangles h⇐
cos a =
I
b
-

sin a = 41-07 = Y l - HI

of = ghziy-gyi.IT I



8W = Maj . SF
'

= my fI-hIT( SHHSXB )
-

z

+ MIZ hz ( stat SYB)
8W = o si et rulement si

e'guilibrgetsxa, 843,84A , % satisfy
YA -

- o 8yA=o
SXB = O

Iii .ua#' "iii."II's;¥a.to
Comme on conserve Ido de libre

,
een deplacemcnt

residual dad aux Exa et dy, doit e'Tre possible

( 843=0, dy,+=o)
SW =

maze 4th Stat maze hz8yB=o{ 2 XA Sta - 2L- YB ) 82,3=0
Le ddplucemcnt residue en Kaine que

le determinant-

de la matte associee I cesy ,time liniairedkgaah.ms
a
' deux inconnues SXA et Sy, doit Hannula
(Sinon le sgitime react completement Hogue

'

845-4%3=4
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2Xa ZYB

4K¥ ymlths - 21II Ath = o
b
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est une equals'm d
'

une droit
, guy tongue

combine'e avec la liaison

Xa 't y,j - Eko
donne le point d

"

guilidre
XA = IFT YB

(BI. - 1) y.it GE - ez
b2

Iz 4,5
= EZ

d=yB=ljL①


