Errata du livre de « Conversion électromécanique »

Version 1.5

23.5.2024
Cet errata ne comprend ni les problemes esthétiques ni les fautes d’orthographes.
Page 16:
Uy = No®y = Ny (D), + o) (1.42)

Page 27 : figure 2.7 sans la partie de magnétisation propre a I'aimant
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Page 29 : figure 2.9 sans la surface du cycle d’hysteresis
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= Rlll + E[le A},,El + iVl z‘VQ A},, 12 + iVlz A(yl ’.’,1] (322)

Page 48, figure 3.5 : lire X'52 au lieu de Xs2
Page 98, figure 7.6 : la fleche verte est dans le mauvais sens.

figure 7.7 : les fleches de Hg et Hd sont dans le mauvais sens

page 105 :
o di, dis diy d¥,, .
Uy = Ryiy +L”E +L12£+LISE+ T (7.24)
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stator rotor
Page 106, figure 7.12 : 'ordonnée est I'induction B1 et pas le « Flux » (les flux sont les intégrales)

Page 135, figure 8.10 : La résistance est Rs au lieu de R1

Page 136:
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Page 136 : pour éviter la confusion, on déplace les signes :
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_fz =Le’s j:a = _'3?1(’—_jIT (8.16)

Page 136, figure 8.11 : Voir figure modifiée ci-dessous

€ mesure I'angle entre la tension induite U;; (et pas le courant |;) et la tension U;

Les notations ont été modifiées pour étre cohérentes avec les équations (U->Uj, I->14).

La partie imaginaire du phaseur de tension liée a I'impédance (JXsl1) est clairement signalée dans la
figure de gauche.

Ue est remplacée par Uil

Page 168 : figure 10.3 ®cs et Oor au lieu de drs et Orr



Page 172, bas de la page :

_ Zn
s R's +3Xas +Zh
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page 177 :

@232_R_E+X2:0
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(10.40)



