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Actionneurs et systemes electromagnetiques



Exemple: electroaimant EPFL
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Expression de la force EPFL



Deéfinition EPFL

Systeme electromécanique:

- ensemble de circuits électriques lies mécaniguement ou
couplés magnétiguement;

- géometriquement déformable;

- possede un nombre variable n de degrés de libertée
mecanigues.



Exemples de systeme electromecanique =PFL

Suspension . SVg ”/
7 s

Membrane

8obine

Source: conector.fr



=PrL




Equations des systemes electromecaniques cEPFL
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Bilan d’énergie (moteur) EPFL

Systeme
électromécanigue




=PrL

AWe; = dWiag + AWy + dWipe,

AW, .. = 2 E dx.,

AW, —zUldt—zR lzdt+2dwji]-
=1

anag
0x.,




=PrL

S

n
e dx,, z E,.dx,, =0
m —

S
8

Z”:a
m=

1

= (0w
2ottt
m=1
anag AWnag
E, —
0Xm dXm Yi=cte
o Wiag _ AWinag
™ Ox,y, dx,,

] =ctle



Meéthodologie EPFL

e Bilan d'energie:
AWe; = dWipag + AW + dWipec

e Methode de la derivée de la coénergie
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Expressions dans un milieu lineaire EPFL
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Exemple: force de centrage =PFL
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