
Conversion électromécanique

Actionneurs et systèmes électromagnétiques



Exemple: électroaimant





Expression de la force



Définition

Système électromécanique:

- ensemble de circuits électriques liés mécaniquement ou 

couplés magnétiquement;

- géométriquement déformable;

- possède un nombre variable n de degrés de liberté 

mécaniques.



Exemples de système électromécanique
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Source: conector.fr



Actionneur réluctant



Equations des systèmes électromécaniques
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Obtention d’une force
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𝑑𝑊𝑒𝑙 = 𝑑𝑊𝑚𝑎𝑔 + 𝑑𝑊𝑡ℎ + 𝑑𝑊𝑚𝑒𝑐



Obtention d’une force
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● Bilan d’énergie:

 𝑑𝑊𝑒𝑙 = 𝑑𝑊𝑚𝑎𝑔 + 𝑑𝑊𝑡ℎ + 𝑑𝑊𝑚𝑒𝑐

● Méthode de la dérivée de la coénergie
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Méthodologie



Force électromagnétique
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Milieu linéaireCas général



Expressions dans un milieu linéaire

● Force:
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● Couple
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Exemple: force de centrage
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