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Equations de Navier-Stokes
Equations de Navier-Stokes pour un fluide incompressible :
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Dynamique du tourbillon

Equation dynamique du tourbillon :
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Equation de la circulation :
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Théoréme de Bernoulli :
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Vorticité sur une paroi plane
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Flux diffusif du tourbillon :
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Potentiel Complexe
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Plan portant
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Théorie de la couche limite
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Couche limite sur une plaque plane
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Equation intégrale de von Karman
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Théorie de 'instabilité
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Equation d’Orr-Sommerfeld :
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Turbulence
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Equation stationnaire de Navier-Stokes moyennée :
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fermeture linéaire :
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Equations de Navier-Stokes en coordonnées cylin-
driques

Equation de conservation de la masse
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Equations du mouvement
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Laplacien d’un champ scalaire f(r, 6, z)
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Equations de Navier-Stokes en coordonnées sphé-
riques
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FIGURE 1 — Systéme de coordonnées sphériques

Equation de conservation de la masse
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Equations du mouvement
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Les composantes du tenseur des taux de déformation sont
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Le rotationnel d’un vecteur v s’écrit
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