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Fig.IV.1 Cas I : poutre sur appuis simples soumise a une force concentrée P (a), une force
ponctuelle centrée P (b), une charge répartie p (c) ou un moment ponctuel M, en une extrémité (d).

Tableau IV.2 Cas I : ligne élastique, fléche et rotations d’une poutre sur appuis simples.

Cas de Ligne élastique Fléche Position de la Rotations aux
charge maximale fleche extrémités
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Fig. IV.3  Cas II : poutre encastrée soumise a une force concentrée P en son extrémité libre (a),

une charge répartie p (b) ou un moment ponctuel M, en son extrémité libre (c).

Tableau IV.4 Cas II : ligne €lastique, fleche et rotations d’une poutre encastrée.

Cas de Ligne élastique Fleche Position de la Rotations aux
charge maximale fleche extrémités
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