Algebre linéaire Série 14
CGC, EL, MX Réponses

1. A=PDPT avec P= etD:[_(l)
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Q est indéfinie

4.  chaque solution de ATAX = A”b est une solution de A% = b au sens des moindres carrés
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Matrice A:

forme quadratique associée: Q(¥X) = 2x3 —x3 — x5 — 4x,x, + 4x,x3 — 10x,;

o (B VBB (Vi B\ (o V22
axes principaux: @ = | =, ~ ¢, |, h=|5,-5,5 |, d3=075,5
forme diagonale: Q(¥) = 6y3 — 6y3

0 ne peut pas étre classifiée.

Matrice B:

forme quadratique associée: Q(X) = 2x,x, +2x, X5 + 2x,x5
. o (V3 V3 V3 oo V2 V2 L V6 V6 V6

axes principaux: W, = | =, 5,5~ |, Wy=(—=5,5,0), - T

forme diagonale: Q(¥) = 2y? —y5 —y3

O est indéfinie



