Ecriture de la solution générale
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Solution particuliere

Solutions du systeme homogene
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Attention!

La solution particuliere n’est pas unique.
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L’interpretation geomeétrique dans le plan

axr + by =0
Une droite qui passe par (0,0)
A(S\}/
% ’S)X/
ar+by = 0 ey o
der+ey = 0 \\\
Exactement une solution si et seulement = —_
si les colonnes de la matrice associée / S~
sont linéairement indépendantes ,// T~
/
/
//

Une infinité des solutions si et seulement

si les colonnes de la matrice associée ne
sont pas linéament indépendantes
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L’interpretation geomeétrique dans I’espace

ar + by +cz =0

equation d’un plan
dans 'espace (si
a,b,c ne sont pas
tous nuls)

ar+by+cz = 0
der+ey+ fz = 0

L’intersection de
deux plans dans
I'espace, si la
maitrice associée a
deux colonnes
pivots.

L’'intersection est une
droite dans l'espace

Algébre Linéail

axr + by + cz 0
de+ey+ fz = 0
gr + hy + sz 0

L’'intersection de trois
plans dans I'espace,
si les colonnes de la
matrice associée
sont linéairement
indépendant.
L'intersection est le
point (0,0,0).




