=PrL

B Meéthodes d’Estimation

Exemple

2. Moyenne via « la compensation conditionnelle » (a la maison)

= Design
« comment former les conditions?
« combien de conditions pour 5 mesures?
* Y a-t-il d'autres fagons possibles de les former?

3
« Résultats : I
* le choix des conditions affectera-t-il L
= i) la moyenne ?
= ii) sa variance ?
") Qos, Qpp 7
= Procédeé
« Avous réfléchir
» Questions pour jeudi
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Méthodes d’estimation

Exemple - moyenne arithmétique

= Modele fonctionelle (option)
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EPFL - Exemple - moyenne arithmétique
en compensation conditionnelle

! { H i i
-3SD-2SD -1SD Mean +1SD +2SD +3SD

= Modele fonctionelle (indépendant de I'option)
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« Qip = %BT (B%BT) B Qw la variance de résidus est uniforme
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* pourquoi les cofacteurs sont le méme? les données sont entiérement corrélées!
= méme matrice K=B(BB" )'BT ...
= dépend uniquement des modéles (stochastique et fonctionnelle), pas les mesures !
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% Figures en bas: Q, Figures en haut :
«  Cofacteurs vv et obs. comp. * 3 séries des mesures (bar)
1 - indépendant des mesures! * lamoyenne (ligne)

* le sigma a posteriori (...)

Une mesure décalée:

« modifie la moyenne

* aun reésidu important
 augment le sigma a posteriori

la variance des résidus est uniforme les obs. compensées sont entierement corrélées!



=PrL - ME 8-1: Exemples

= Moyenne arithmétique
* Visualisation des résidus
Modele conditionnel

Options pour B, similitude avec le gaz parfait

-38D-28D -1SD Mean +1SD +2SD +3SD

Apparition du noyau K (Kernel)
Visualisation des matrices des cofacteurs
Ecart-type a posteriori

cas particuler P=1 et r=n—1 — 69 = —

= Quadrilatére
» Certaines angles mesurés 2 fois
» Options, équivalences et pieges
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