
Compensation conditionelle 
Poser le problème … 
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§ Surdétermination
• Nombre de conditions indépendantes :  

§ Modèle fonctionnel 
• Choix des conditions :
• Linéarisation analytiques ou numérique : 

§ Modèle stochastique
• Ecart-type a priori et cofacteurs :
• Variances et corrélations : 
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Compensation conditionelle 
Analyser les résultats … 

M
ét

ho
de

s 
d’

es
tim

at
io

n

71

§ Détecter une faute 
• Avant compensation:  écart de fermeture       trop grand
• Après: résidu compensé trop grand:                       seuil   

§ Estimer la précision
• Calcul des cofacteurs et de       a posteriori

§ Améliorer les valeurs mesurées 
• Cofacteurs des valeurs compensées plus faibles 

§ Evaluer les mesures et les modèles 
• Analyse globale:        a posteriori /       a priori
• Détection d’erreurs systématiques: tendances 
• Adaptation des modèles 

§ Fonctionnel: autres conditions
§ Stochastique: autres variances et corrélations 
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