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§ Démo de la semaine passée 

• Analogie entre les distances mesurées (s1, s2, s3) 
et les poutres dans la construction

§ Si s1 a un défaut - tout tombe! 
§ Si s2 a un défaut – pas grave (il y a s3)!  

• Comment exprimé l’estimation d’une jointure (t, y) 
en compensation paramétrique ?
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• Propriétaires
§ ellipse est droite : pas des corrélations entre les 

paramètres 
§ ellipse est allongée 
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§ Démo de la semaine passée 

• Comment obtenir les propriétés de (t, y) par la 
compensation paramétrique sans mesures ?

§ Hypothèse
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• Implications               
§ On peu multiplier s1 par un constant, sans que 

son résidu change 
§ → pas mis en garde ! pas de contrôle !
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§ Démo de la semaine passée 
• Analyser plus loin … 
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• Comment supporter s1 ?
§ Comme dans la construction …
.. que les mesures (poutres) se contrôlent (se 
soutiennent) mutuellement !

§ e.g. 

§ Fait les  → les résidus seront plus zéro! 
§ Possibilités   

Fiabilité: exemple simple 4/4 
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§ Fiabilité (sécurité) 
• …

• si s1 change → pas d’ALARME, s2 s3 se adaptent
• sans s1 ?  Non, supporter s1! 
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ii
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